
Robótica 1 (Arduino):

E»Ãe cÈµ»� p�Ãµ�dÈce a ��» e»ÃÈdpa�Ãe» e� e� �È�d� de �a µ�b�Ãpca ÈÃp�pîa�d� AµdÈp��, e�f�cá�d�»e e� e� 
dp»e��, c��»ÃµÈccp�� å ²µ�gµa�acp�� de ²µ�åecÃ�» ²µácÃpc�». L�» �b�eÃpÞ�» »�� de»aµµ���aµ mabp�pdade» 
e� e�ecÃµ��pca, ²µ�gµa�acp�� å »��Ècp�� de ²µ�b�e�a» �edpa�Ãe e�e�²��» c��cµeÃ�» å eä²eµp�e�Ãacp��.

Catapulta con Sensor
Pµp�eµ aceµca�pe�Ã� a� ��Þp�pe�Ã� aÈÃ�����: 
AcÃpÞacp�� aÈÃ��áÃpca �edpa�Ãe »e�»�µe» de 
dp»Ãa�cpa å ²µ�gµa�acp�� bá»pca.
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Robótica Pro (Arduino):
E»Ãe cÈµ»� p�Ãµ�dÈce a ��» e»ÃÈdpa�Ãe» e� e� �È�d� de �a µ�b�Ãpca ÈÃp�pîa�d� AµdÈp��, e�f�cá�d�»e e� e� 
dp»e��, c��»ÃµÈccp�� å ²µ�gµa�acp�� de ²µ�åecÃ�» ²µácÃpc�». L�» �b�eÃpÞ�» »�� de»aµµ���aµ mabp�pdade» 
e� e�ecÃµ��pca, ²µ�gµa�acp�� å »��Ècp�� de ²µ�b�e�a» �edpa�Ãe e�e�²��» c��cµeÃ�» å eä²eµp�e�Ãacp��.

Brazo Mecánico
Pµp�eµ aceµca�pe�Ã� a� c��Ãµ�� �ecá�pc�: c��Ãµ�� de 

»eµÞ���Ã�µe» ²aµa µea�pîaµ ��Þp�pe�Ã�» ²µecp»�» å
µe²eÃpÃpÞ�».  A�g�µpÃ��» aÞa�îad�» å µe»p»Ãe�cpa de
�aÃeµpa�e».
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